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ESEMPIO Numerico
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9=1000 [kglm' ]
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PARAMETRI Modello lineaRizzato

Z = 260 [ s ]

Ma = - 5.2 [ in]
µ# = 0.26 [MSIKG] dati
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Specifiche DI PROGETTO

- Con Ezra 0.3 Sca (t)

(a) ecco)= o

(b) tae 60 [si ⇒ azz % - o-14

(c) qmzcoò
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Simulazioni

- RIFERIMENTO

Szr (f) = 0.3 Scott)
×
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Risultati Delle simulazioni

-
SPECIFICHE su tz Non rispettate

-
OSCILLAZIONI DOVUTE A Ripetute saturazioni

- CAUSA DELLE oscillazioni : INTEGRATOR WINDU?

- MODIFICANDO IL PROGETTO CON ↳=2

-
no oscillazioni (MOD. lineare )

cuce 0.04
- speaaasotawonns.int {¥Ì? !



posizione valvola x(t) 

livello z(t) 



- Pree' attracco DEL Riferimento /
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Cs) ultimi

PREFILTIRO
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PG) =1- , 2ps 12
1 + step

- Simulazione i.IN sufficiente a Evitare la saturazione

- PRESENZA DI UN picco Elevato

- specifica su ta
"

QUASI
"

RISPETTATA
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livello z(t) 
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Realizzazione PI ANTI - WINDUP

Risse - fai
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- SIMULA 2-ONE : - NON ELIMINA LA SATURAZIONE

- RIDUCE I TEMPI Della DE- SATURAZIONE

-
specifica su ta Rispettata
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SIMULAZIONI

SZ
•
= 0

,
ÒW

,
- = bisca (t- 400) resezione più RAPIDA

DEL DISTURBO

SZ
•
= 0

,
ÒW

,
- = Esca (t- 400) t n (E) REGOLAZIONE più precisa
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SENZA COMPENSATORE

CON COMPENSATORE
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