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e [ punteggi massimi per ogni quesito sono indicati nella tabella sottostante; un punteggio complessivo inferiore a 16
punti invalida la prova.

Quesito o El Ela E2b E3a E3b E4 Voto Finale
Esercizio 2.0 punti 6.0 punti 1.0 punti 9.0 punti 1.0 punti 9.0 punti
Voto

Riportare i risultati e i passaggi salienti nel riquadro relativo ad ogni esercizio

Ela

Sia dato un cilindretto di materiale metallico conduttore di lunghezza / e di sezione S. Si assuma che
il cilindretto abbia densita volumetrica di carica libera (elettroni) pari a py. Sia 4 la mobilita degli
elettroni. Si imponga tra le due estremita del cilindretto una differenza di potenziale costante AV.
Derivare la legge di Ohm che lega AV alla corrente costante che si osserva nel cilindretto.
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E2a
Per il doppio bipolo in Figura 1 determinare la rappresentazione mediante la matrice [G].
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E2b

Determinare il valore di n>0 per il quale il doppio bipelo in Figura 1 non ammette la
rappresentazione mediante la matrice [R].
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E3a
Per il cireuito in Figura 2 che evolve a regime, sapendo che e(t) = Esen(wt) ¢ a(t) = Acos(2wt),
determinare i,(L).
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E3b

Per il circuito in Figura 2, ponendo A=0 e assumendo il funzionamento in regime sinusoidale,
determinare la potenza complessa erogata dal generatore di corrente pilotato in corrente.
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E4

Il circuito in Figura 3, per t=0" evolve in regime stazionario. Sapendo che
. t-R <o T<l ocee R
e a(t) =0 per t<0 ed a(t) = A per >0,
e e(t) =E per t<( ed e(t) = 0 per t>0,

determinare la corrente ig(0") e ix(t) per ¢ € (0, +0).
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