082742 — Elettrotecnica Esame, 23 Settembre 2016

Prof. F. Bizzarri

Cognome Nome
Matricola Firma
AVVERTENZE

e Laprova dura 2.5 ore

e I punteggi massimi per ogni quesito sono indicati nella tabella sottostante; un punteggio complessivo inferiore a 16 punti
invalida la prova.

Esercizio Ela E1lb Elc Eld E2 E3 Voto Finale
3 punti 2 punti 4.0 punti | 6.0 punti | 8.0 punti 5.0 punti
Voto
Riportare i risultati e i passaggi salienti nel riquadro relativo ad ogni esercizio
Ela

In t = 07 nel circuito in Figura 1 il tasto S & aperto. Sapendo che il tripolo & descritto dalle equazioni costitutive
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Figura 1

M ST epto, Ay+iy=0 doto da 4.
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Elb
Per il circuito Figura 1, nelle ipotesi al punto Ela, si assuma e(t) = E. Sapendo che in ¢t = 0~ il circuito opera

in regime stazionario, si determini i;(07).
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Elc

Per il circuito Figura 1, nelle ipotesi al punto Ela, in ¢ = 0% il tasto S si chiude. Si determini ’equazione di stato
che governa la dinamica del circuito per t > 0.
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Eld

Per il circuito Figura 1, nelle ipotesi al punto Elc e sempre assumendo e(t) = E, si determini v,(t) per t > 0.
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E2

Il doppio bipolo lineare affine in Figura 2 evolve in re
generatore di tensione e(t) ¢ associato il fasore E. 7% #

1. Determinarne la rappresentazione mediante la matrice Y (jw) e il vettore dei termini noti.
2. Si disegni lo schema equivalente in cui si evidenzino il doppio bipolo lineare e i generatori impressivi
opportunamente connessi alla porte.
3. Discutere I’esistenza di valori non nulli della pulsazione w per i quali la matrice ¥ (jw) non ¢ definita.
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E3

Il circuito in Figura 3 evolve in regime sinusoidale alla pulsazione o e al generatore di tensione e(t) & associato
il fasore E. L’amplificatore operazionale ¢é ideale e funziona in condizione di massa virtuale. Si determini la

funzione di rete H(jw) = =2 v
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