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I punteggi massimi per ogni quesito sono indicati nella tabella sottostante. Un punteggio inferiore a 16 invalida la prova.

Quesito o E1l E2a E2b E2¢ E3 Eda E4b Edc Voto Finale
Esercizio 2punti | 3punti | 3punti | 2 punti | 8 punti | 5 punti | 2 punti | 3 punti
Voto

Riportare i risultati e i passaggi salienti nel riquadro relativo ad ogni esercizio

E1l

Data la situazione in Figura 1, assumendo di essere nel vuoto in un sistema inerziale con Q>0 fissa
rispetto all’osservatore, calcolare il lavoro che ¢ necessario compiere per spostare un carica di prova
q>0 dal punto A al punto B lungo il percorso y. [Suggerimento: lasciare il risultato indicato in forma
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E2a

Per il circuito in Figura 2, per il quale si assume I’evoluzione in regime sinusoidale, si determinino i

fasori V; e V, sapendo che il doppio bipolo DB & descritto dalla matrice di impedenze
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E2b
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Per il circuito in Figura 2 calcolare (in funzione di L, C, ed R) il valore di o tale per cui il generatore
di corrente eroga solo potenza attiva.
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Per il circuito in Figura 2, assumendo A=-jA, calcolare I’andamento nel tempo della tensione v,(t)
corrispondente al fasore V.
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E3

Il circuito in Figura 3 evolve in regime stazionario immediatamente prima dell’istante t = 0 in cui i
due interruttori cambiano posizione e il generatore di temsione presenta umna discontinuita.
Determinare e rappresentare graficamente v,,(t) per t=0" e t (0%;+), sapendo che vc(—0)=0, il
circuito ¢ asintoticamente stabile, e(t)=E; per t<0, e(t)=E,>E, per t>0.
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E4a

Per il doppiobipolo DB di Figura 4, si calcoli la rappresentazione mediante la matrice [R]
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E4b

Si calcolino i parametri del modello equivalente alla Thevenin del bipolo in Figura 5 che si ottiene
collegando un generatore di corrente pilotato in corrente alla porta “b” del doppio bipolo DB al

punto 4a.
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Edc

Collegando un condensatore di capacita C alla porta “b” del doppio bipolo DB al punto 4a si ottiene

il bipolo lineare dinamico in Figura 6 la cui equazione costitutiva ¢ del tipo i, = a

il valore dei parametri a e p.
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