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Cognome Nome
Matricola Firma
AVVERTENZE

e Laprovadura 3 ore € mezza

e I punteggi massimi per ogni quesito sono indicati nella tabella sottostante; un punteggio complessivo inferiore a 16
punti invalida la prova.

Quesito o El E2a E2b E2¢ E3a E3b Eda E4b Voto Finale
Esercizio 2.0 punti | 4.0 punti | 3.0 punti | 2.0 punto | 8.0 punti | 1.0 punto | 3.0 punti 5.0 punti

Voto
Riportare i risultati e i passaggi salienti nel riquadro relativo ad ogni esercizio
Ela
Motivare I’equazione costitutiva dell’induttore lineare a partire dal principio dell’induzione
elettromagnetica.
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E2a

Per il circuito in Figura 1 si ricavi I’equazione di stato che ne governa la dinamica e I’intervallo di
valori del parametro g che garantisce 1’assoluta stabilita. Si assuma a > 0.

Figura 1
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E2b

a regime. Si determini i;(27) e i (¢) per te(2*,+x).
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Per il circuito in Figura 1 si assuma a(?) = A; + A; u(t-2) (con A; e A, positivi) e, per £ =27, il circuito




E2c
Per il circuito in Figura 1, nelle stesse ipotesi del punto precedente, si determini v(27) e v(?) per
te (2" +0).
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E3a

1l circuito in Figura 2 evolve in regime periodico con e(f) = Ecos(2w?) e a(f) = Asin(o?). Si determini
vl(t).
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Figura 2
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E3b

Assumendo E = 0, determinare la potenza complessa assorbita dal trasferitore ideale di potenza
(giustificare la risposta).
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Il circuito a ponte in Figura 3 evolve in regime sinusoidale alla pulsazione ®. Il voltmetro ideale
misura ai suoi capi una tensione nulla ovvero il ponte si dice bilanciato. Verificare che, in queste
ipotesi, Z;(jo)Z (jo) = Z,(jo)Z;(jo).

Figura 3
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Con riferimento al circuito in Figura 3, siano Z;(jo) = R;, Z,(jo) = R;||(1/joC;), Z,(jo) = R,. Siano
fissati R; ed R; mentre C; ed R, siano parametri variabili che & possibile regolare per bilanciare il
ponte. Utilizzare il circuito di misura per determinare il valore della capacita C e della resistenza R
del circuito in Figura 4 in cui il doppio bipolo ¢ descritto mediante matrice G e il parametro y & noto.
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