
Formulario di MECCANICA e FLUIDODINAMICA 
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Formulario di TERMODINAMICA e ELETTROMAGNETISMO 
 

TERMODINAMICA 
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Rcv ⋅= 2/3    (gas monoatomico)         Rcv ⋅= 2/5    (gas biatomico) 

Rcp ⋅= 2/5   (gas monoatomico)         Rcp ⋅= 2/7   (gas biatomico) 
 
Equazione di stato dei gas perfetti: PV nRT= ; 
 
Trasformazioni termodinamiche di un gas perfetto:  isocore ∆V = 0 , isobare ∆P = 0 , 
Isoterme : costPV = ,  adiabatiche reversibili: PV tJ = cos  ;  costTV =−1J ,con vp cc /=J . 
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ELETTROSTATICA e MAGNETISMO 
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OTTICA GEOMETRICA 
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