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SISTEMI DI PUNM E CENTO SI MASSA
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PRILA FQUAZIONE CARDIMAE DEKA DINAMICA PER UN SISTEMA DI PUNTI
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TEOREMA DEL HOMEND ANGOLARE
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I TEOREMA DI KÖNING

Lüfilïñiñixmivin BOBBLAMO

RISERIVEREK MOMENTO ANGOLARE SUC Che

-

-.

Pi
^z

'

mi
N

.B.O tri
-Min-ti

7
r

-

"^

ri Ñi
N

ri

ó
=cr

vñi Iyi =
NiêtNii

rötrcu
O

G Le

Lx

.SI SEVE RISURIVERE
: IN POSIZIONE PER OGNIPUNTO

ll velolità per ogni puntO

ä -ñ.frècutMëlxuülÜcu-Nil-

T . Min+ MiNcutT. rinTMivitSitixMitin tSiMixMiti
l I V

Ö õ 3O @

OFtim T MiNcr PORTO SAVANTI Mi OTTENENDO
:

SmiN rcntvcu -

= M

=
recu

+

MNcu
in

. -
teut

?-
ten

OSirñxmiñitcññmiñid
wn

o laiardaikroningI

BOTi tiixmivin= IEMiteiltvin-Tuifii-tcul xNin-

- Fimitei
.

M
-Tmi-tee n- M.tou-Mrecu-d
w

M
rcr

OFiñèêxuïñifitï
=û

toüttftï
=tûûtİ



II TEOREMA DI KÖNING

-0
TEOREMA LHE SERVE PER CAPIRE COME FNERGA F MOMENT ANGOLARE SI COMPORTANO IN FUNZLONE OEL

CENTRO 21 MASSA

mukl, suz
7

CENTRO AI LSSA -BARICENTRO DEL SISTEM

- I CM üż
M

,

0

0
üz sMs kt=içminê

DAL SISTEMA II RIFERIMENTO DEL CU IRECATIWON

ñé
-ñintñi

tsktsemi-lnëtniuilñïtñm

s
;milnëïtemilnem?tęmiczniinom

S . K
'

-EImitNiutSmiviivin
wnw

kl M O

IOK+ TE ANEM
?=

K'TKEM



URD RA PUNT MATERIALI

rus

viion îFän WiFin
.

lfina!
wh

\

~ N
~

-trus

s

INTEZAZOWE AİTmvimn weins
-

-
o

Wakin
.

INTERAZIONE LUPULSIVA

V
GIOR FORZA ABBASTANZASLONFHATVA PER CAUBAARSN.B.O
ca veloutain pochissimotempO

hp: SOLO FORZE IHPULSIVE INTERNE

pi=HfürEI dt IAVENDO QVE CORPI SERVONO JUE FRRAZLONIN

AP
.-Mel,

IifIN
-niinI+lfzileidT

APL
=UZ

INZEIN-NziNII-NfiraIdt -- ffaaPIsIaMA.

-
s

siccae le forza di interzime i la rtenaltp euguole rie fer il conro sche per il conpoz
cambista pera diregno

APi--APz-.MIPITPI=O

VPERUO: AP SI CONSERVA

O PEPTTP2= PEM-COST. N.B.OSOLO NEL LPOTESI DIFORZE INTERNE

in generale:

EREIN REEO TO POM SICONSERV PPINT
.

-
PFIN

cimpulsivel

HIREEO IOPI NONSI CONSERVA RAP
-IEEdtI

limpulsivel



il urto completamente anelasticO

mi
-

-

- ^fär
W

,

int
.

t
V

s
.

SI

MOvOnO COne UN SOLo CORPO SI LSSA M
-m, trUz

wustruz
+M

Tm,vimn veir
INTERAZLONE

N
.B.O

FORZE INTERNE SUPULSIVE-
O

P
-COSTANTE

Se eguaglio Pin. rintere cou PEin rirtasa ri ofieue

uma equazieve che wir perwuete ai licovore incoquite t

Mi Niinst Mz.NziNi=M. T

=OV-MiNin tuez New
.

We
,

t hhe
z

pendolo balistico

M, NiNtUz-O -
IM,

TUZI
.T

ř
PERUTE INIZALMENTE ILCORPO MZEIN
STATO DIQUIETE

^

-
o -0

Niiai -

s

h Wiiw
.

- miturz
. V

To runilô I
--

--
-

w - s

iuz V

O
RKLAVD T RRAMITE TEOREMA CONSERHZLONE FU

I 'U,tUzIV -rmituraih

v =Nzgh no Niine=
miture

. Vagh
Mi

III URTO NON COMPLETAMENTE ANELASTLO N
.BO

CAKIOY

.
CE DEFORMAZIONE-. COSA SUCCEDE SOTTO BUNTO D1

uista energa
?

ésiconserua

-
-
I m

-I IK-ęM,NIINI -Y MZNZINR-TEOREM FÖNING -

Nin
1. Ncınlirz

lo " to O

= KItKem + KTEIMHMUZIINEM -

I PERUO NIENE DISSIPATA LENEROH EQUILALENTE ADIC K ekein
.=

eimaruzinere



liïlurtoecastico

-.NB.OSI CONSERM WENERGA CNETAF LA QUANTITA DI MOTO

ELASTICO NON CONSUMA FNERGL TAKTO IO KINI
-KFINI

OFRUAZIONE: KINI
.

=
KFIN

BILIARDO
yNIEIN

.

CONSERUAZIONE ENERGA CNETIC

Ivsun
'fön

O IM, NIN
.TY

MINZINT-
I

MINIEIN TI
MZNZENN

- -
l

T
m

,

viin

rfin
nteraziore

Nz FIN rincoonite:niein ednzeinI
s

conservazione

qantitàdi mOTO

RFUP
.

TO TO AP=O

M
,NIIeMIZVZINT-MNIFIN

TMZVZGNO

-O METTERE SISTEM O
0E2 PER RISOLVERE PROBLEMA

II CASO UNIDIMENSLOMLE

TO
TOLGo INQANO HODO UNIDMENSLONSVERSORE

M
,

NIM
.

TMZNZIN
.

IM,NIEIN. TMIENZEM
'--

Ñìvi NZiNL
.

s

-
o

s lhel
, Mz 2I MININI

.TI

IMLZNIINI
-IMINIEIN

TIMZNZEN.

luzmlNiwitZmzWzims
o - - Nikin

.

-

mtruz m
,

Iw
..-.

nieid tmzInzE
.-NzI.d

zminimi TImt
-rhinrini.

WzFin
.=

nutuz

lmilNis-NIeI-M2INzE-Ne.I
-

o

scomrongo airferenza sI quadraTI

II CASO UNISIMENSLONE CON M
,

=
M2

SEMPLIFKCANDOWIEN
.NI IMI-

OLE

VELOUTA SI SLAMBLANO

III NINI
.

INZFNN
.

ESEMPLO: PENBOLO DI MEWTON
I ^



CORPO RIGOO

-SISTEMA DI PUNTI HATERIALI IN CUI LE DISTANZE TRA TUTTE LE POSSIBIU COPPIE SONOFISSE

iforzel chomento forze
?

moto rototizaslatorloi mzaslazIONE trotazione

? Q

r

êü

ù
TRASLAZIONE

: XYIZ
=

3
GRADI

DI CIBERTÀ

fW
ROTAZIONE

:

XIGIZ
=

3 GRADI DI UBERTÀhü g gradi ailbertà

ID 6 FQ
.

SCALARI = 2
FQ.

VETERIALI

OREH
.QiCU

IT CARSIMLE SINAMCA CORPO RIIDOO

^y
Z
.

Q t

20 *
p

I
:

üop
. ?
s

7

-

-

b

î
-sritpitwn

-

-" dİdt
=ÜtfÄtF

ruverww

tatEÜlWät



ROTAZIONE DEL CORPO RIGDO

PUNTO MATERIALEI
=TE-MRCT

ñü

CALLOLO DIIZ

^

I..."Im. eer, -mame infiniteine. -VEROR WTEIVR AL MEMENRANEIS




