Nome Grandezza, Simbolo, Unit’a equi\'alentll

radiante al Velocit'a ! rad/s

radiante al do2 Accel i ol

d

s2 newton Forza, N, Kg-m/s2
pascal Pressione, Pa, N/|112

Jjoule Energia, lavoro, calore, J, Nem
watt Potenza, lusso radiante, W, J/s

coulomb Quantit'a di elettricit a, carica elettrica,

potenziale elettrico, di*erenza di potenziale, C, As

volt Forza elettromotrice, V, N-m/C

volt al metro Campo elettrico, V/m, N/C
farad Capacit’a elettrica, F, As/V

ohm Resistenza elettrica, {2, V/A

weber Flusso magnetico, Wb, Vs

tesla Induzione magnetica, T, Wb/m2, N/A-m
henry Induttanza, I, V.s/A

joule al kelvin Entropia, J/K

joule al Kg per kelvin Calare speci ico, J/Kg-K
watt al metro per kelvin Conduc termica W/m-K

a o sina jeosa | tana
0° 0 0 0

1
30° | w6 | 172 | V372 | V3/3
a5° | mja | V202 | V272 1
60° | =/3 | V372 | 1/2 V3
90° | w/2 1 0 o0
y=Asin®, r = Acos©, A = \fa2+ 2
O = tan"}{z/y),sin © = y/ A,
ws® = zr/A tan® = y/z
— 2abcos C

c? =a? +b*

2 sln Asin B
T ZamC

A

Area=} zhe= -abmn(‘-

Conversione da m/s a kin/h si moltiplica per

3.6: da kin/h & m/s si divide per 3,6
Conversione rad——gradi 180° /=

7 = Ax/At = pendenza della retta

limas—o Ax/AL =

derivata di = = x({) rispetto a t

a=Av/Al=
Moto uniformemente accelerato :
v =1y +al
T = xq +vpt + (1/2)at?
ve = = 2a(x — mp)
Caduta libera :

vy =gt h=(1/2)gt*
Lancio verso I'alto :
ho= vyt — (1/2)gt?

Lancio dall’alto :

=+/(2h)/g h=(1/2)g az=0
R=vwvChig . _ ek

vo = R\/g](2h)
Moto del proiettile (Lancio 2d) :

x(t) = vout vy = vsin©

y(t) = vout — (1/2)gt> © = tan™" (vor /voy)

tp =ty /g
tp = 2ty
hmax = "'(2)9/29
20 =sin" l(gR/v(Jz) angolo di lancio
sin 26 = (Rg/l.‘()2) max gittata per 7/2
= (v()2 sin20)/g = (2v02v0y)/g gittata

U =3 /93 + u;

vr = vCcosO

z°/y rad
pendenza della tg =

der. della vel. rispetto at

T=(w +v)/2
a=(v—w)/ft

hmax = (vi1)/(29)

ay = —gq

Moto circolare uniforme:
f=1T
v=(2xR)/T = 2nRf = wR
w=06/T=27/T=2xf=v/R
a. = (2m)/T = v}/R = w’R =
(4x*R)/T?

= (2m)/w
x(t) = Rcoswt
y(t) = Rsinwt

F. = mw?R = m(v?/R)

-~y

U = —wRsinwt
2 2 x
a; = —w*Reoswt = —wz
Moto circolare unif. accell:
w—w)=a-t 0—9()=u0-f+1r112
Urti :

7 =m7 quantitid di moto
P=VIE+R P

Impulso: [ = p f—pi= j:f Ft
urto elastico: si conserva q.m e en. cin (k)

Anelastico: vp=

my+my
Elastico (conservazione energia):
myvyi +meei = MU § +ngvaf
' ) — 2 2
m(vi; -—m],) = ma(vy; —v3;)
my—ng,, i+ 2mg
my +m, my g 2i

{'Ul[ =5
- mg-my .. ey .
v2f = my 4ma V2 + m.+m2' i

Attrito :

ts = (Fa)s/Fx coefl. attr. statico
pa = (Fu)a/Fn coeff. attr. dinamico
Fyx = mgcos © forza normale

fin = gy = I

condizione di non scivol. |Fs| < mgp
Statico: |[Fs |< S INT| .

Dinmuico:f‘ D=-up|N |v°

Visocoso: F y=—"

Piano inclinato :

F = Ph{l = mgsin® P =mg
a=ghfl
| S = 12T
[N, VT VER
Molla :
F= —kx forza elastica

w = \/kfm =2xn/T

T =2rjw = 2m\/m/k

Vmax = wro = 0/ k/m

T = ay coswt, Az = v(m/k)?

(1/2)kx? energia potenziale elastica;
r=w (1.2“ _ _r-z)/dlz

W = (1/2)kz} lavoro necessario per
allungare la molla di 20

Pendolo :

w=21r/T=\/-‘ﬁ7:L'/I
T =2nfw=2m/l]g

v = +/29h

h=1(1-cosO)

vy, = ((mp + M)/my)\v2gh vel. del

proiettile (pendolo balistico)

w = /mgd/T pendolo composto

T = 2x+/T/mgd pendolo composto
Varie :

= (1/2)ymv} — (1/2)mv?,

lavoro

—_——
W=FsS

Moto rotazionale (eq. generali) :
w = dO/dt velocit™ a angolare;
v = Rw con O in rad
a = d*0/dt* accelerazione angolare;
a = Ra
O = 0 +wat + (1/2)at?
Se & un moto circolare uniforme: [ =
numero di giri al secondo; v = 2xRf;
w =27 f con w in rad/s
Centro di massa:
Massa totale: myp = somm. m; = f dm
Centro di massa:

Foam = (X miri)/my = ([ Fidm)/mr

Uonm = dicas fdt = Y mti/mp
“acn=d veng fdt = d* rony [di?

Momento di inerzia (m.i.) :

I= Yr2m;=fr*dm = momento  iinerzia
L = momento angolare = Jw =rxp
T = Il momento delle forze, con a
accelerazione angolare

I = I.n + md® teorema assiparalleli
Momenti di inerzia notevoli :

Anello intorno asse: | = m7?

Cilindro pieno intorno asse: [ = -!zmr2
Sharretta sottile, asse CM: | = 112171142
Sfera piena, asse CM: [ = %mr2
Lastra quadrata, asse L: [ = %mL2
Sbarra sottile, asse estremo : 1/3 mL?
Sfera vuota, asse CM : (2/3)mR?
Disco, asse punto periferico : (3/2)mR?
Forze, Lavoro ed Energia
Legge di Newton: F = ma A
Momento della forza: 7= r"x I
Forze Fondamentali
Forza peso: F, = mg

Forza elastica: Fy = —k(xz — ly)
= M
Gravita: F, = —('J,—mr
1 ae,

Elettrostatica: FE =—=
dmeg T

Lavoro
L=["F.dl=[) rdo

Forza costante: L = F -1

Forza elastica:

L=—3k(xy— o) + 3k (z; - l)*
’ 3 Tf 0 3 £y 0

Forza peso: L = —mgh
Gravita: L = Gmyma - (l —~ .l_)
I‘! Ti
1 1
Elettrostatica: L = ng2 (— — _)
47r€o Ti Ty
dL
Pot P=—_F.¢=
otenza: = = F=1w

Energia
Cinetica: K = ém:'
77"7"’%M + %Icmwz
2 I AsseFissol
Forze vive: Ky — K; = Ltor
Potenziale: U = —L = — [/ F-dl
Meceanica: B = K +U = gmv? +U
Conservazione: Ey — E; = Lxon cons
En. potenziale forze fondamentali:
Forza peso: U(h) = mgh
Forza elastica: U(x) = %k(z —1o)?

Gravita: U(r) = -G 112

2

Rotazione: K =

Elettrostatica: U(r) = — - —



