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TEOREMA DELL'ENERGIA CINETICA

Il 1avoro TOTALE compiuto su un corpo che si sposta da A a
B ¢ uguale alla variazione della sua energia cinetica

L=E = Ec,ini = AEC
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Lavoro totale = lavoro compiuto dalla risultante di tutte le forze agenti sul corpo.

Energia cinetica e feorema dell "energia cinetica

[ “energia e la capacita a compiere un lavoro

Dato un corpo di massa m che si muove di moto rettilineo con
velocita iniziale v;. Ad esso viene applicata una forza F per un
tratto Ax che lo accelera e porta la sua velocita a vy.
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Ricordando poi 1" equazione per un moto rettilineo uniformemente accelerato:
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Viene definita energia cinetica traslazionale T la quantita
1
2
T'=—mv
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Questa espressione ¢ valida per qualunque moto traslazionale in tre dimensioni e anche
se la forza F ¢ variabile.

Si puo quindi scrivere che ¢

W27, -T =AT

Teorema dell’ energia cinetica (o delle forza vive)

11 lavoro totale compiuto su un corpo é uguale alla variazione
della sua energia cinetica

Per vedere che ¢ vero anche se la forza ¢ variabile, si osserva che:
X/ X/
L= [F, dv=[madx
X, Xl

Si puo poi scrivere che: _dv _dvdce __dv
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Dal teorema dell energia cinetica si deduce ovviamente che 1" energia cinetica si misura
in joule (J) e che dimensionalmente ¢

o]

ha cio¢ ovviamente le stesse dimensioni del lavoro!
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