C})"P@ oo

PRODOTIO  &AHARE @ grandezo. Scalowa A& -COND-
= A ol A

AMNCSIDRAD
PRODDTIO VETORIALE - grandRzro- WRPoTAl) A & e

Mo Ll pand Yoo npaio = Ne . woel /¢

AxCa Peea /7
( pfp . Lot «
213 A D NS v = - % P@t:xxo-cx
: a= Vv
st xhm vt (om0 (re)

©OAC (oST ww: Ve vy« QT (a= Q@gt>
. N\ v g
x X%: ) (T‘( Cf TX’&\)t (woro a}
o= T Z&ng-xk} (L )

Vo0 i
S DEENEONY

VELOUTA RO MHONE

VL= VT xg = )+ Wh Lokt
4 2z

(@i xcx o)+ (g + o Ux= Voner gy = Ve

9‘2@004& 2 PGZ,O(EZ T / ALL o ad- -]
vxf— v,; = v;cos B, = costa
2
o U U B T senf, — gt k : R v
)( xf—x-+v-t=(v cos )¢ 23
e 3
\30 yf:yz+vt—_gt2_ ('U 36}18\ — g;‘ R(q{d’é&'&\ . M
2
ponore N 2
RDTO UQC/Q_, UM\ F. : a‘c - l ar_ —QAc T - -Z.,\\\_')r
ﬂ La forza elashca : : 3 5
C/A_@ A” ~ 5 ‘ Frza ppl t Fd a di mh"mn ;
| ostante elastica della molla L
| Sor | , 2
- dkn molia spos lmimodeﬂ;ojﬂa | L‘ I ot L:‘: + ’/ atr = —LL-MLV‘%.L—
W TR < e

T2 @_ w\



ol >
Se un corpo non interagisce con altri corpi, & possibile identificare un sistema di riferimento nel quale il corpo ha accelerazione nulla
n assenza d‘l forze esterne, quando visto da un sistema di riferimento inerziale, un oggetto in quiete rimarra in quiete e un oggetto in moto
perseverera nello stato di moto con velocita costante (vale a dire moto rettilineo a velocita costante).

-
© Se osservato da un sistema di riferimento inerziale, I'accelerazione di un oggetto & direttamente proporzionale alla forza risultante agente

su di esso e inversamente proporzionale alla sua massa.
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Se due corpi interagiscono, la forza esercitata dal corpo | sul corpo 2 € uguale in modulo e direzione ma di verso opposto alla forza

esercitata dal corpo 2 sul corpo |: Fi2- —Foy
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lavoro —> L = (Fcos0)s
B8 Principio di conservazione dell’energia

|
modulo della forza modulo dello spostamento

L'energia non pud essere né creata né distrutta,
e : . ma solo trasformata da una forma ad un'altra. x,f
Pl L'energia cinetica '
K
massa dell'oggett? Ielocnzfgll'?qguo: S(“\'& = [m d\‘ d
b
i ol Xi Potenza X
energia cinetica__ | g _ lmv: | [
di un oggetto  ~ T Plene. o e lavoro
) media ~ tempo impiegato 7§£

Teorema dell’energia cinetica

lavoro compiuto — - | - = =
dalla risultante — L = K- K | potenza media P=FVv d
delle forze esterne 7 T ] — (m \I X _
valore finale  valore iniziale forza costante vel(l)f:\lé media X(
dell'energia cinetica dell’energia cinetica agente su un oggetto dell'oggetto QX

X 11 lavoro compiuto da una forza variabile

émE?le:gla potennale gravitazionale S
A = é‘—wm \Dl

|l lavoro compiuto da una forza variabile

massa dell'cgge!lo accelerazione di gravita
J su un oggetto che compie uno spostamento
lavorg compluto AR di modulo s & uguale all'area della superficie
dalla forza — Ligay = "ﬁ (s ') compresa tra il grafico di F(s) e 'asse s.
digravita — ‘ . 5

| altezza mlzwale altezza finale
dell'oggetto dell'oggetto =
KB L'energia potenziale elastica

| massa dell'oggetto accelerazione di gravita
engrgia potenziale elastica di un oggetto altacca Q a ‘é molla

|
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| potenziale — U =mgh 1
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| altezza dell’oggetto rispetto a un livello arbitrario 7
costante elastica della molla allungamento della molla
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B Conservazione dell energia meccanica Enegia meccanica totale E di un sistema di massa m

energia potenziale gravitazionale
{

energia | 1
meccanica—1  E =K+ e 0
totale * d 1
E =;nw +mgh + 5 I\\“
energia cinetica  energia potenziale 2 1
q i i i i it 1 |
Teorema dell’energia cinetica (formulazione alternativa) energla cinstica energia potenziale elastica

lavoro totale delle forze esterne non conservative . X : % X
Legge di conservazione dell’energia meccanica

Lo= F, - E { =3 Se il lavoro totale compiuto dalle forze esterne
| non conservative & nullo, I'energia meccanica totale
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Lmavigedmang=dmovli+dmaiy Corpi rimangono uniti dopo I'urto

CONSERVA SOLO QUANTITA DI MOTO

o MiTLP £ mavad = Malas + Mavei mivii + m2v2i = (m1 + m2) vf

ENERGIA CINETICA NON S| CONSERVA
QUANTITA DI MOTO S| CONSERVA
mvii + m2v2i = mivif+ m2v2f

&

—  QOANTIT MO -
\:l-Z: + 2
MA (% M2Q2 =

AN o ST _ o
ax X

a (N‘\\l) + d(m\\ﬂzo
ot a+t

(
HLT =k

- Appunti e dispense per superare i tuoi esami universitari

- Appunti e dispense per superare i tuoi esami universitari

www.unidocs.it



P—

E’:?@ m=TLT o= V=W

SPostamento angoare

intervallo gj tempo
impiegato

Variazione del|a
Velocita angofare
intervallo dj tempo

Centro di
con peso P, p,,

Eravita di un sistema formato da oggetti
i cui centri di gravita hanno ascisse X1, X3, -

T = oo B
X1+ PyXy+ ... ‘ z
rigido C in rotazione attorno a i m EC = ‘\_i- A \[?' EQR Y l W

ompie uno spostamento angolare § e descrive ascissa del centro di gravita del sistema
un arco s di una circonferenza di ragglo 1

s=rf (0inrad) I La dinamica rotazionale di un corpo rigido - = éf}) = 1d~
; = NOoC

accelerazione tangenziale Momento dinerzia / di un corpo rigido formato da N particelle
di un punto di ¢ rispetto a un asse di rotazione

masse delle particelle m&((\/\*%u.l,o
ar=ra (ainradi?)

—_—

7 U e - _ o~

accelerazione angolare &L: F d& - l . d'a/
del punto

e . distanza delle particelle dall'asse di rotazione

ioni fra grandezze angolarj
indezze tangenziali

Secondo principio della dinamica per il moto di rotazione
modulo della risultante dei momenti di forze esterne
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Energia cinetica rotazionale K di un corpo rigido
L= 1T w =
—
Co

o di una for:zo
| Momento di una forza tisritc = un punto
vettore OP —

lodulo del
momento

i —

momento d'inerzia del corpo rispetto all'asse di rotazione _—n

—
——— braccio tra Ia forza ——bp‘ B L
g'ﬂpf:fffé/v 1l momento angolare

e la sua conservazione

di rotazione o ] Momento angolare L di un corpo rigido in rotazione
raggio della ruota medlo del el | attorno a un asse fisso

L =Io &—velocita angolare

i ilibrio
eql" momento d'inerzia del corpo rispetto all’asse di rotazione

Legge di conservazione del momento angolare.

11 momento angolare totale di un sistema si conserva,
ciog rimane costante, quando & nulla la somma dei momenti

risultante dei momenti delle

delle forze esterne che agiscono sul sistema.
al como
forze esterne applicate
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Il momento angolare di un punto materiale € una grandezza della Dinamica rotazionale definita dal
prodotto vettoriale tra il vettore posizione e il vettore quantita di moto; € il corrispondente rotazionale della
quantita di moto e viene anche detto momento della quantita di moto.
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I Energia

universale

n orbite circolari
tante di gravitazione universale

costante di gravitazione universal

legge di gra;lita' i

Legge di gravitaz:
per due particelle

energia
potenziale
gravitazionale

distanza fra le due masse

4 Velocita di fuga

; mini, locita di ft -
Blezone F=G—2 ~ costante di gravitazione universale
particelle e

distanza fra le due particelle velocita di fuga | 'Aemassa del c mp

4 di un oggetto
5 G = 6,673 - 10! N-m%kg’

raggio del corpo da cui I'oggetto & in fuga
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