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Esercizio 1

Si consideri il seguente sistema dinamico:

Z1(t) = =221 (t) + 222(t) + u(?t)
xz(t) = —3$2(t)
y(t) = z1(t)
1.1. Calcolare il movimento dello stato e dell'uscita con zo = [1,1]T e u(t) = e7%, ¢t > 0 (usando la

formula di Lagrange)
1.2. Determinare la funzione di trasferimento del sistema
1.3. E possibile studiare la stabilita del sistema dalla funzione di trasferimento?
1.4. Calcolare la trasformata di Laplace dell’uscita forzata del sistema
1.5. Determinare y(0) e y(oo) (uscita forzata)

1.6. Antitrasformare il risultato ottenuto al punto 1.4 e confrontare con I'espressione dell’uscita forzata
fornita dalla formula di Lagrange al punto 1.1




