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LecombinazionilinearididuematricièdefinitacomekaBBconk.be113
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Unacarica è un'equazione disecondogradoin ydeltipo

Esisteunamatricesimmetrica dettamatricedellaconicadeltipo

L'equazionepuòesserescrittainformamatricide

La matrice è dettaparteprincipale to
Forme speciali facilmente riconoscibili

Ellissereale

Ellisseimmaginaria

Ellissedegenere

Iperbole

Iperbole degenere

Parabola

Coppiadiretteparallele

Coppiedi rettecoincidenti

Coppiadiretteparalleleimmaginarie

sia cunacaricadiequazione Esistesempreunriferimento Oi Y nelquale l'equazioneassumeunaformanota

Classificareunaconica



Classificazione

trovogliautorativi As e ha diAe
B è lamatrice che rappresenta lacarica

diequazione


