


Macchine e sistemi Energetici - partec

1
. Il salto motore quantifica l'energiameccanica della corrente flunda, messa a disposizione dalla
macchina

Home /↑M - Pr) --4s= EM-Er) + Peter + Vervice - Yes

ㅣ Pr = Pr UM = V = 0

= Zm -Zu-YcF-4s = Zm-Zv-YcF-1s (considerando anche ilTerminedi effluss
g

È inferiore al sotto genetico a causa delle perdite nella condata forzata e dalle perdite di

effluss darte alla velocità allo scarica della girante

Èindipendente dalla quata di installazione dellamacchina, che non compare nella

sua espressione (sarebbe Zp =Zursiva) ; infatti, dipende solo dal salto geodetico tra monte

e valle e dalle perdite.

2 . Il diffusore viene usato, a valle della girante, per ridurre l perditedi efflusso ,
Riducendo

ilTermine
,

avvero la velocità allo scarico,grazie a gradiali aumenta della sette
g

di passaggio che permettono di recuperare l'en cinetica eTrasformarla in en di pressione

Il vantaggio principale del suo utiliz e
, per l'appunto, quella di diminuire il Termine

di effluses, inpatti: Usic> 45,De = /# percheAssassic conc: Condomin
semplice

DR= diffusore
reale

(nel casa ideale
, poiché AsDI = USDI =V

Lo svantaggio principale, invece
,

è legato all'aumento della possibilità di insorgenzadi curtazion

P2-APp > Pu + PsoL conPL = P1-(Ez-Er)- Vavs + YcFD
9g 9g



→ P
号 y- ((zz -z )+ Pr 嘴等+φ c & n) >等

Poiché il diffusore riduce la perdite di efflusso, il rischiodi cavitazio aumento percheil

Termine a sinistra della disuguaglianza (NPSM siriduceal contrario di quant avremper le

rampe)
3. In unaTurbina Francis

,
la portata viene regolata attravers lamodifica ,

Tramiteme cassin
,

dell'angolo di incidenzia delle pale del distributorestatore .
Chiudendo il distributore,si ha

che l aumenta, quindi la componente meridiana diminuisce /di conseguenza, aumenta la componente

Tangenziale perché la v Simone costante inmodulo B , non sarapi concorde col profilo parlare e

& non sarà più ottimizzato , quindi vato

Il rendimento peggiora perce, aumentando Br ,
il flusso entra nel rotore con maggiore diflessione

e quindi, aumentando il carico polare, aumentano anche leperdita sulprofiloperdita localizzata

in ingressoratore) . Inoltre, peggiora poiché VII non epiùnulla, come in condizioni tutte
, Quindi

neanche iltriangolo sarà più ottimizzant

1. Peruna macchina operatrice : Leu=+Mu-ke…
~ _

1 1s

-Il Termineindica la variazione di energialinetica
nelmoto assoluto

-IlTermine z indica la variazionedi potenziale centrifuge
-Il Termine 3 indica la variazione di energialinetica

nelmoto relativ,chiamato anche effetto di

reazioie

Per favorire gli scambidi energia Pro flunda e ma a china,si deve avere

- V2 > VI -> accelerazione nelmoto assoluto

-uzu >configurazione centrifuga
- W1 > Wz > rallentamento nelmoto relativo
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5 E - " 일좀 오옳azㅷ & B2 =P

โ -ร→ → →

Z esz r

Bo (pale in avanti) Bzco(pale all'indietroBz = o (paleradiali)

3
.
Lea = uz Va in considerando ingresso radialeCo

= Ceu = 122t = uz(uz +wz) = uz(uz +wziiBz)

considerando che Q = K
,m .Az = w2 . capz . 1z => W=aß

⇒ Cu = uzlur + t 品 inB) = uzfur + Touβ)

esprimendo la prevalenza come :

M =H==
=>gA = Ms (uzTau) H
: unluTamp is
y

=> Leu = uz(uz+& Tau) ha un andamento lineare con la portata

ๆ (9) : g4RMB = #4 , il rendimensio siioluce all 'rumentare della persona

perché aumentano le perdite di carico e Ya+42

Di conseguenza, nel caso reale
,
le curve di prevalenza, poiché le perdite


