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Percn, che © & un'ellsse (reale).
Complessiaumente la rototraslsbone &
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Chuineli, 1l sistema & afernmento canonico 'y’ ha ongine nel punto di coordinate [—E!ﬁ,-"?, 3/7)
riapetio ad Ory ed 2mi parallel ¢ concordi con 3 vettor T, 7
Esercizio 2. Nel piano con riferiments cartesiano ortogonale Otry sia data la comca C & squasions
Hz? — My + 41y + 40z + 3y = 0.

(1) Determinare uma forma canonica di & mdividhendone i tipa.

[2) Calcolare le equazion: di wma retotraskmione che riduce C i tale forma canonica,
Swalgimento. Chisramente la nsposta alla seconda domanda comprende anche la nsposta alla
prima, quindi il metodo pi “economico” per afrontare Feserciae & quelle d nspondere diretta-
mente al secondo quesito.

O procederemo invece seoondo Mardine delle domande. Le matric di O sono
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In particolare det(H) = —31250 # 0, dungue C & non degenere, & det{A) = 1350 = 0, dungue C &
un'ellse, evidentemente reale poiche {0, 0) ne soddish lequasione.
Per determinare forma canonica e rototraskmione dobbiame caleolare gh autospaem i 4. 11
polinomio carattenstioo di A &
| —¢ -—12
p.q{f}:! 12 _u_f|=ii—?5t+125[|={i—25}|:t—5-l}],

mb;ﬁlmmm di A somo 25 e 50, Per caleslare gli autospas corfspondenti dobbiame risshrere
(2 w)()=() (G2 5)()-()
Dhunque ghi antospasi sono Ea (15) = C((4,3), Ea(30) = £{(-3,4]), quindi gl a3 del sstema

i nfenmento canonico sono parallel a vettor T = (47 + 37)/5 e ?: (-3 +47)/5. Btano T,§ le
coordinate nel sistema di nferimento 07y, La rotasione
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2532 + 5l + 505 =10
Paiché 25(32 + %) = 35(% + 1)2 — 25 la trasdusione

trasforma 'equazions di € in

{Ir=?+1
¥=i



