HEAT VETTURIALL -]

Nel secondo caso = plu.n pm-nudcre:n:ﬂng;meﬂc Infatti anche oy, T, 1Y sonc |isermente in-
dipendenti. 51 consaden la relmone ory + yes + 2oy = 0 cok, per esteso

=(1,0.2) + w0, 1,1} + (5. L, d) = 0.

Lavorando sulle componenti s1 ottiens il sistema di squaziom

r+85 =0
ptz=
_2:+y+-1..:=ﬂ.

Dalla prima e dalla seconda equazione = 52, g = —z: sostituendo nella terea si verifica
r=p=z=

Iovece nel terso caso un caloolo diretio mostra che 2y + v = wy, dungue C(ey) © L, w),
quindi £{eg) + L{w,m) = Lle,ee,m) = L{o,m) che qundi, avendo dimensicne 2 non pui
mm-l:l‘lﬂ'l.‘mnki

Esercizio 4. In B? si considering 1 wettor
ve=(1,0,1.0), we=(2h Lk, w=:=(11+h13%)

esia W = Lo, v, ).
(1) Determinare dim(W) ed una base di W al varsare di b
[2) Bcelto un valore di b per oot vy, vz, v3 sono hnearmente indipendenti, determinare oy c R
in modo tale che (o, vz, e, vy) s1a base.

Swolgimento. Per calcolure dim (W) 51 deve studiare la hoeare indipendenza ded tre vetton vy, vg, .
Per Bare cio procedmune m due modi diversi. Il primo, prii mdimentale, consiste nel nsolvere 1l
smtema ottenuto eguaghande a zero le component: della combinasions lineare zeg + pug + 20 =0,
o r+p+z=0

hp+(l+hlz=0

r+Mp+az=

hy+1ﬁ: =1L

51 vede subito che prima e terea equizsone sono ugual, quindi prasiamoe ndure al sistema

z+2p+z=0
hy+(1l+hlz=0
by + 2= =10

Se b # 0, dalla tersa equasmione p = —2z: sostituendo nella seconda (1 — )z = 0 dungue, se
h# 1, nsulta = ﬂi:'h-e'm.plim::y:::ﬂ' Concladiamo che s= b # 0,1, 1 tre vetton sono
Imearmente indi

Seh=0shamn —I:'l 0,1,0), o == (2,0,2,0), m':{ 1,17, III:I:I!.E-I':{Ul vz, va) = Ly, m).

Infioe = h = 1 m ba v = (1,0,1,0), w = ( 1}, = (1,2,1,2), micché ancora
Liwy, vz, m) = Liv,m).

In particolare s1 e che:

1) seh #0,1, (v, v2,vz) & base di W, quindi dim{W) = 3;

1) se h =01, vy, e, v sono lnearmente dipendenti ma vy, vz sono Inearmente mdipendenta,

quumdi (v, 21) & base di W e dim(W) =



