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. Un punto materiale ha 3 /3pt
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3. Indica il CIR dell'asta AB 1 /1pt
indicata in figura Valutazione automatica
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conoscere la velocita deblutazione automatica
punto B, VB, indicare la
relazione tra VB e VA. Ei e H’ vl A—%)

3 - %k,\\:,(wu“sf+h&~‘$:5)

T X +‘s\=wv(£') -~ E\DW{“'
O = &YB - %\O"’W‘-?

.
G,

o - U
B

f-%b =U’A,Ru~§g

‘oc&\%;
Oa = O
. Va 3 6/\,w§
AT cos(p)
VA = VB N2
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7. Considerando il moto in
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9. Il sistema vibrante ha 3 /3pt
una risposta al moto Valutazione automatica
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10. Considerando la risposta 2 /2pt
libera del problema altalutazione automatica
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