1. Data la posizione di un 3 /3pt

punto materiale. Valutazione automatica -
. — a\_f . A ~>
Quando vale il modulo v= -“ = i+ 2t
della velocita al tempo t
=2 s 7? (esprimere il U“(i’:;zg) = LTy 43
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decimali e "." per \© | =\ &% ¢ = 5.6c v/
separare le cifre
decimali)
p(t) = 4ti + %)
5.66 v
. Sapendo che AO =BD e 1 /1pt
AB = DO, I'asta AB Valutazione automatica
compie un moto /Olo
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3. Quanto vale il modulo 2 /2pt
la velocita di G? w = 2 Valutazione automatica
rad/s L1 =03 mL2 =
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. Il disco di raggio R in 3 /3pt

figura rotola senza  Valutazione automatica
strisciare su una guida

) . . o 2
orizzontale. Quanto vale ;.;’u = Le « WA H—-c) - (u—c\
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punto H appartenente W= Lc LotRostaertd  Aomto
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5.1l pendolo in figura si 4 /4pt
muove nel piano Valutazione automatica
verticale. Nota la
cinematica, quanto vale
il tiro della fune
nell'istante considerato?

o = m/6 rad
a =2 rad/s
o = 0.1 rad/s?
m=0.1 kg
L=045m

0.18 N

0.67 N A

0.85N

1.03 N v



6. Il corpo rigido (massa m 4 /4pt
= 100 kg) in figura,  Valutazione automatica
posto nel piano '.iwé
verticale e poggiato su }/7\‘
una guida scabra
inclinata di 30° con
coefficiente di attrito
statico fs paria 0.9, e in
equilibrio statico.
Quanto vale la forza F

perché il corpo inizi a 5T, — o / ol = e
muoversi? v F e ;ﬁ i
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7. 1l sistema meccanico in 3 /3pt
figura & composto da Valutazione automatica
un disco di massa m e
raggio R che rotola
senza strisciare su una
guida rettilinea. Due
gruppi molla
smorzatore (k, r)
collegano il centro del
disco e la periferia dello
stesso a terra. Sapendo U=w
chem =1kg,R=0.2 Mm= wWR JZL\MQ?-
m, k = 100 N/m, r = 2 ¢

Ns/m, quanto vale la \ 2 | 5
massa equivalente del Ce= 2 Mo ‘LJ W
S|stema rlspétto alla t CUig 2
coordinata libera x? < 3 l 2m|Mm

e

(1)

1.0 kg

2.0kg
1.5 kg v

0.5 kg

8. Facendo riferimento al 4 /4pt
problema precedente, Valutazione automatica
quanto vale la rigidezza ( 2 | (4
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sistema? (inserire solo il

valore numerico in R,=
4
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9. Considerando il sistema 2 /2pt
MTU in figura, quandovalutazione automatica
m71 si muove in salita a

regime, il moto e O = Wa
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10. Considerando il sistema 4 /4pt
MTU in figura, quand@lutazione automatica
. . . \
m1 si muove in salita a flote DWREWO o Mar;»w\u
regime, la coppia
motrice vale Wart \MP* Wy =0
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