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2

cuneo=pattino

coord.libera

C
 si può m

uovere 
solo in verticale



Studiam
o

ilm
oto

deldisco.

N
elpunto

H
identifichiam

o
3

punti

H
ente

cinem
atico

che
segue

ilpunto
dicontatto

H
(c)

punto
dicontatto

istantaneo
appartenente

alcuneo
H

(d)
punto

dicontatto
istantaneo

appartenente
aldisco

N
elpunto

dicontatto
i3

punticoincidono

A
causa

delvincolo
dirotolam

ento
senza

strisciam
ento,

nelm
oto

relativo
ilpunto

H
è

ilC
IR

.
N

elm
oto

assoluto
ilpunto

H
ha

velocità
paria

quella
delcuneo.
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H
=H

0 (c)=H
0 (d)

H
1 (c)

H
1 (d)

H
2 (d)

H
2 (c)
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Studiam
o la velocità del disco, ovvero studiam

o la velocità del centro del disco C
 fruttando il punto H

non sappiam
o se 

sopra o sotto
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H

C

H
 è il C

IR
 del sistem

a 
relativo (vel.nulla), m

a 
siccom

e la guida (il cuneo) 
è in m

ovim
ento, H

 assum
e 

la velocità del cuneo. N
el 

sistem
a assoluto il C

iR
 è 

un altro non H

alpha è fisso, è 
l'angolo del piano 
inclinato che non 
varia nel tem

po

fisso e =R
 in 

m
odulo
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R
IVALS

m
oto relativo di c 

rispetto alla guida

ottenuta per 
som

m
a (chiusura 

vettoriale)
m

oto della guida=m
oto 

di H
 (C

IR
 relativo)



N
on

possiam
o

più
nem

m
eno

dire
che

le
accelerazionidei3

puntiH
siano

uguali.
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H
=H

0 (c)=H
0 (d)

H
1 (c)

H
1 (d)

H
2 (d)

H
2 (c)

a
H

0(d)

a
H

0(c)

non possim
ao scrivere R

ivals, 
passando per il m

oto di H
, poichè 

questo ha un'accel. N
O

N
 nota a 

priori (non sappiam
o l'acc. assoluta 

di H
)
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dobbiam
o 

derivare 
direttam

ente dalle 
espressioni delle 
velocità



C
om

e lo risolvo usando i num
eri com

plessi?
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K è il C
IR

 del 
disco nel m

oto 
assoluto

vogliam
o trovare 

il C
IR

 del sistem
a 

assoluto



11

M
. V

ignati

x

y

O

(A
-O

) + (H
-A

) + (C
-H

) = (D
-O

) + (C
-D

)

D

R
otazione 

del disco

a

b

c

d
f

Le difficoltà nell'usare i num
eri 

com
plessi è individuare la giusta 

chiusura dei vettori



Velocità
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d / dt

risultati uguali a 
quelli ottenuto 
con i vettori



A
ccelerazioni
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d / dt



C
on i m

oti relativi?
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Vogliam
o

studiare
ilm

oto
diC

usando
una

terna
relativa.

V
isto

il
m

oto
relativo

tra
disco

e
cuneo

(m
oto

rettilineo
indotto

dal
vincolo

di
contatto

e
dal

rotolam
ento

senza
strisciam

ento)
scegliam

o
una

terna
m

obile
traslante

che
viaggia

insiem
e

al
cuneo

centrata
in

A
e

asse
x

relativo
parallelo

alpiano
inclinato.

Iversoridella
terna

relativa
sono

e

Fissiperché
ilpiano

non
cam

bia
inclinazione

α
=

costante
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x

y

O

y
rA

x
r

m
n

m
n

terna traslante 
poichè gli assi 
sono fissi, m

a 
l'origine=A si 
sposta 



Ilm
oto

relativo
è

rettilineo
e

parallelo
al

piano
inclinato

(vincolo
di

contatto)

L’avanzam
ento

è
proporzionale

alla
rotazione

tram
ite

ilraggio
deldisco

(rotolam
ento

senza
strisciam

ento)
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C

ω

v
c

rel
rel

rel

rel

Vc sarà parallela 
al cuneo, ossia a 
x_rel
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trascinam
ento

relativa
assoluta

sappiam
o che 

deve essere 
verticale



A
ccelerazioni

18

M
. V

ignati

trascinam
ento

relativa
assoluta


