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D
isco che rotola senza strisciare su una guida rettilinea
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dirotolam
ento
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L’avanzam
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φ
φ

crem
agliera=guida dentata che non fa slittare
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Lo spostam
ento del centro del disco è quindi 

legato alla sua rotazione

Per ilpunto
P

possiam
o

scrivere

prendiam
o phi 

con una rotazione 
oraria
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La traiettoria di P è una cicloide

proiezioni lungo x 
e y

unica coordinata 
libera=phi
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Pφ=
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φ=
90° P

φ=
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P

v
P = 2 v

C
= 2 ω

R
v

P = sqrt(v
C

2+
ω

2R
2)

= sqrt(2) v
C

= sqrt(2) ω
R 

v
P = v

C -ω
R

= 0
Q

uando P coincide con H
, ha 

velocità nulla.
H

è
C

IR
deldisco

Analizzando le vare 
configurazioni (angoli):



N
ell’atto

dim
oto, il m

oto è rotatorio intorno al C
IR

 (punto H
)
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A
ccelerazione di P
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C
 non ha com

ponenti di acc. perp. all'asse x, 
altrim

enti violerebbe il vincolo di contatto con la 
guida(poichè si m

uoverebbe in verticale)



A
ccelerazione di P
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φ=
180°

P

a
P = (a

C -ω
R)i +

ω
2R j

Q
uando P coincide con H

, ha velocità nulla.

L’accelerazione
è

però
non

nulla
(ilC

IR
cam

bia 
nel tem

po. Il punto H
 si sposta seguendo il centro 

del disco)

0

H
centro di 
istantanea 
rotazione 

punto, preso per 
ogni istante, che 
ha velocità nulla, 
m

a non acc. 
nulla!

nel caso in cui ci sia un vincolo 
a cerniera il punto fisso è di 
rotazione assoluta con vel. e 
acc. nulle


