


LA STAZIONE TOTALE


Goniometri e distanziometri sono integrati nelle stazioni totali.

Parte fondamentali della stazione totale:


sistema basetta-base, fissato sulla testa del treppiede dall'alidada, dispositivo a U inserita sulla •
base tramite un perno;


Si possono definire 3 assi: 

asse primario a1
•
asse secondario a2
•
asse terziario o di collimazione a3
•

Le letture degli angoli azimutali o zenitali si effettuano sui due cerchi (cerchio azimutale e cerchio 
zenitale)



Sulla basetta si colloca una livella sferica che permette di rendere verticale l’asse principale dello 
strumento, e un piombino ottico per disporre il centro della basetta lungo la verticale passante per un 
punto a terra.

Alidada

L'alidada è una struttura a due bracci che ruota attorno all'asse primario. Su di essa possiamo 
trovare gli indici di lettura. Troviamo inoltre un perno che sostiene il cannocchiale topografico, cui è 
calettato il cerchio zenitale (ruota attorno all'asse secondario). Sull'alidada è montata una livella torica 
che verticalizza l'asse di rotazione dell'alidada.

Cannocchiale

A lunghezza costante è costituito da: obiettivo, oculare e reticolo. In particolare si compone di:


corpo metallico tubolare
•
lente obiettiva
•
reticolo
•
lente oculare
•

Le lenti, obiettiva ed interna, sono delimitate da superfici sferiche i cui centri devono essere allineati 
su una retta passante per il centro del reticolo. Si definisce così l'asse di collimazione come la 
congiungente il centro della lente obiettiva con il centro del reticolo. 

—> collimare un punto significa far passare per quel punto l'asse di collimazione. L'immagine dei 
punto da collimare si deve formare sul piano del reticolo. La collimazione può facilitarsi grazie ad una 
diottra (mirino cercatore).

Il cannocchiale può ruotare attorno all'asse secondario, così che la collimazione può effettuarsi nelle 
due posizioni: cerchio zenitale o a sx o a dx dell’operatore.

Piombo ottico

Piccolo cannocchiale contenente un prisma a riflessione totale che devia l'angolo di collimazione ad 
angolo retto. 

Troviamo due livelle: sferica e torica usate per rendere verticale l'asse principale 





Operazioni per la messa in stazione


posizionamento del treppiede
•
resa verticale dell'asse principale - livella sferica e torica
•
verifica del passaggio per il vertice di stazione
•

Le due posizioni sono dette posizioni coniugate, e la seconda si raggiunge ruotando l'alidada e 
ribaltando il cannocchiale. Le posizioni coniugate si indicano come prima e seconda posizione.
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